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1 ПРОГРАММА КУРСА 

1.1 Теория механизмов и машин 

1.1.1 Введение. Механизмы и их классификация 

Общие сведения о механизме. Свойства механизмов. Конструк-
тивно-функциональная классификация механизмов. Структурная 
классификация плоских рычажных механизмов.  

1.1.2 Структурный анализ механизмов 

Основные понятия и определения: машина, машинный агрегат, 
классификация машин, механизм. 
Элементы структуры механизмов: звенья механизмов; кинемати-

ческие пары и их классификация; кинематические цепи и их класси-
фикация. Степень подвижности кинематической цепи. 

1.1.3 Кинематика механизмов 

Основные задачи кинематического анализа. Методы решения за-
дач кинематического анализа стержневых механизмов: графический 
(метод геометрических мест, графическое дифференцирование, гра-
фическое интегрирование), графоаналитический (метод планов ско-
ростей и ускорений), построение планов положений звеньев и траек-
торий точек звеньев механизма, аналитический метод кинематиче-
ского анализа.  

1.1.4 Передаточные механизмы. 
Кулачковые и фрикционные механизмы 

Основные понятия и определения. Кулачковые механизмы. Об-
щие сведения. Основные кинематические и геометрические парамет-
ры кулачкового механизма. Кинематический анализ кулачковых ме-
ханизмов. Синтез кулачковых механизмов. 
Фрикционные механизмы. Общие сведения. Кинематические за-

висимости. Силовые зависимости. 


