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Рассмотри модель роботизированного полотёра (робочиста), собранную 
на основе набора LEGO® MINDSTORMS® Education EV3.

Попробуй выделить на ней рабочие детали — два мотора, в которых 
установлены уборочные валики; ультразвуковой датчик для обнаруже-
ния препятствий; датчик цвета для предотвращения падения с высоты; 
гироскопический датчик, обеспечивающий точность поворотов.

Попробуй собрать эту модель.
Обрати внимание: в конце книги в таблице даны все детали, которые 

потребуются тебе для сборки. Эта таблица поможет быстро найти то, 
что необходимо, и не ошибиться при конструировании.

Вот так выглядит робочист, которого тебе предстоит собрать (рис. 6).

Рис. 6. Общий вид робочиста

Этап 1. Устройство 
робочиста
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ШАГ 1.  СБОРКА ПРИВОДОВ ДЛЯ РОБОЧИСТА

1. Возьми один большой мотор
и положи его так, чтобы порт был
слева, а привод — справа, и вло-
жи в нижнее крепление между
балками серую балку № 7.

2. Вставь в модули мотора два си-
них 3-модульных штифта длин-
ными концами вперёд.

Детали для сборки:

• мотор большой, 2х;

• балка  № 7, серая, 2х;

• балка  № 13, серая, 1х;

• соединительный штифт, 2-модульный,

чёрный, 4х;

• соединительный штифт, 3-модульный,

синий, 4х.
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3. Возьми другой большой мотор
и поверни его приводом влево,
а разъемом вправо, но нижним
креплением вверх. Расположи его
так, чтобы балка № 7 была вло-
жена между креплениями мото-
ра, и закрепи его синими 3-мо-
дульными штифтами, вставив их
длинными концами вперёд.

4. Теперь возьми другую балку № 7
и надень её сверху на свободные
короткие стороны синих штифтов
в первый, третий, пятый и седь-
мой модули.

5. Переверни собранную конструк-
цию балкой № 7 от себя и уста-
нови в нижние крепления двух
больших моторов четыре чёрных
2-модульных штифта в отверстия
на моторах.

6. Надень сверху на чёрные штиф-
ты серую балку № 13 на четвёр-
тый, шестой, восьмой и десятый
модули.
Подвижная часть робочиста го-
това!
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