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Введение

С троительство различных объектов 
предусматривает проведение инже-
нерно-геодезических изысканий, обе-

спечивающих получение топографо-геоде-
зических материалов и данных о ситуации 
и рельефе местности, существующих зда-
ниях и сооружениях, других элементах пла-
нировки (в цифровой, графической, фотогра-
фической и иных формах), необходимых для 
комплексной оценки природных и техноген-
ных условий территории (акватории) строи-
тельства. В свою очередь топографо-геодези-
ческие материалы получают путем проведе-
ния топографической съемки, которая выпол-
няется с целью создания топографических 
карт (планов, схем) при помощи различного 
сочетания наземных и высотных методов (аэ-
рофототопографический, стереофотограмме-
трический и др.). Аэрофотопографическая 
съемка (аэрофотосъемка) производится пу-
тем фотографирования земной поверхности 
с самолета или другого летательного аппа-

рата. В настоящее время наиболее широкое 
распространение получила аэрофотосъемка 
с применением беспилотных летательных ап-
паратов (БЛА).

Маршруты аэрофотосъемки проклады-
вают таким образом, чтобы снимки без раз-
рывов покрывали всю картографируемую 
территорию. Это достигается путем обеспе-
чения продольных и поперечных перекры-
тий фотоснимков, которые необходимы для 
воспроизведения по ним модели сфотогра-
фированной местности и решения с ее помо-
щью различных фотограмметрических задач 
(определение координат точек местности, ви-
димых размеров объектов и др.). Для созда-
ния фотосхемы местности крайне важно сле-
довать по маршруту с минимальными откло-
нениями. При сильных порывах ветра такая 
задача может оказаться невыполнимой даже 
для самых опытных пилотов-операторов.

С недавнего времени резко возросла роль 
программного управления БЛА, что свя-
зано с общемировой тенденцией увеличения 
уровня их автономности [1]. Навигационная 
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